
맷돌A/B 어떤 것을 사용해도 무방하며 맷돌B 의 경우는 맷돌A 와 1/2 번 핀, 39/40번 핀이 각각
서로 반대인것에 주의해야 합니다(핀 이름을 보고 연결하면 가장 확실합니다).

MCP3008 ADC 변환기 + RC 서보 연동 제어
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