
맷돌(G.MTDL.A)로 AVR ISP 활성화(병렬제어방식)

맷돌에 5V 전원을 사용하면 3.3V 핀은
자동적으로 3.3V 전압 출력핀으로 전환됩니다.
맷돌의 3.3V 가 필요한 부분에 이 전압을
사용하면 됩니다.

맷돌A/B 어떤 것을 사용해도 무방하나 맷돌B 의 경우는 맷돌A 와 1/2 번 핀, 39/40번 핀이 각각 서로 반대인것에 주의.
핀 이름을 보고 연결하면 가장 확실.

상태표시LED

기계닉스 첨단 대장장이 김 갑철(金甲哲)

ATmega88 을 병렬제어로 접근하는 예로, [병렬제어] 를 위한 신호선이 모두 동일한 일반 AVR 에 모두 적용 가능함.
AVR 매뉴얼의 "Parallel Programming" 부분을 참고.

5V, 12V 전원은 시중의 어떤 제품을 사용해도 무방.
사용자가 7805, 7812 로 직접 만들어도 무관.

12V 는 전원이 아닌
신호(전압)로써만 필요.

2N3894 이외에 nPn 형
TR 아무것이나 무관.

ATmega88 에 적용 예
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